
Drehteller PAN, 4.11.2025 

Drehteller montiert Bodenplatte mit Komponenten 

Schaltung nach T. Scherrer, ETH 

 

Verbindungen auf Veroboard

Elektronik Modul, mehrere Verbindungen auf 
Oberseite, 2-Pin Stecker auf Lötseite

 

6V DC-Motor mit Getriebe

 

 

 

 



Detail Komponenten 

 

Vorlage an zwei Ecken auf VERO-Board geklebt 

 

Solder Side 

 

Ansicht montiert und geprüft 

 

Getriebe mit 6V DC Motor 

 

Untersuchung Motor Signale 

 

Fast full turn within 8 sec 

Base On LOW ca. 9 msec 

Periode ca. 12 msec 

26 mA @ 6 V Supply 

Note the generated voltage by the rotating 
motor, still rotating for a while without driver 
input! 

 

 

Very slow full turn within 50 sec 

Base On LOW ca. 2.5 msec 

Periode ca. 12 msec 

17 mA @ 6 V Supply 

Only ca. 1.5V at Motor terminal during rotation. 

Note spikes at motor start and stop 

 



Bemerkungungen zu Kontruktion 

Dieser Prototyp auf VERO-Basis funktioniert gut, ist aber bei dieser kleinen Baugrösse recht schwierig in 
der Herstellung! Nur mit exakten Papier-Vorlagen, an den Ecken auf das nackte Vero-Board geklebt 
können Verwechslungen beim Bestücken verhindert werden! 

Lange gelagerte VERO-Boards müssen zuerst mit Isopropanol gereinigt werden, zum Löten sind 
Flussmittel erforderlich die nach dem Löten zum Reinigen wieder entfernt werden müssen 

Wenn der ON-OFF Schalter wie hier gezeigt in der Praxis gut bedienbar ist, ist ein Batteriebetrieb ohne 
externe Fernsteuerung optimal. Die Drehzahl lässt sich via Potentiometer von ca. 8 bis 45 Sec/Umdrehung 
stufenlos regulieren. 

Die 4-AAA Batterien reichen bei einem Strombedarf von max 35 mA für einen Betrieb von mehr als 10 
Stunden, also keine unbequeme USB-Kabelverbindung erforderlich. 

Von TEMU und anderen Lieferanten sind für weniger als CHF 25 Drehteller erhältlich, siehe: 

Die mitgelieferte Anleitung ist leider ungenügend und die Reichweite der optischen Fernsteuerung 
beträgt weniger als 20 cm! Aber nach Angewöhnung ist dieser Drehteller doch recht brauchbar! 

 


